) [ 4
SjSpieleiner Sta )

wel rooter-AnIage mit I izontal

6-Achs-Schweilroboter Typ: FD-V8

Tragkraft: 8 kg

Positioniergenauigkeit: £ 0,08 mm

Maximaler Arbeitsbereich im P-Punkt: R 1.437 mm

Steuererweiterung inkl. Software, Synchromotion
Servo-Treiber und Servokontrollboard
(Achsrechner) fiir 2 zusétzliche Roboterachsen

SchweiBltechnik: OTC Digital-Inverter SchweiBmaschine zum MAG Schweil3en, Typ: DM400
Ausgangsstrom: 30 — 400 A

Einschaltdauer: 60 %

Drahtvorschubgerat: 4 Rollen, Encodergeregelt

OTC-SchweiRbrennersystem Typ: RT3500H
Brennerbelastung /-kiihlung : 350 A / Luft
Brennerkollisionsschutz: integriert

Brennerreinigungsgerat: pneumatisches Reinigen + Spriihen

Horizontal-Wende-Positionierer Typ: HP-1500/400
Schrittzeit: ca. 7 Sek.

Tragkraft: 2 x 200 kg

Spitzenweite 1500 mm

Knickarmrobotersteuerung Typ: FD-11
Programmierhandgerat: Hochauflosendes Farbdisplay
Speicherkapazitat: 160.000

Programmanzahl: 9999

I/0: 40/40 (optional 72/72)

Steuerungsart: Teach - In



